Intervalové metody termin odevzdani: 9.1.2024 9:00

4 Obraz funkce a nelinearni soustavy

Uloha 1. Dokazte, nebo vyvratte:
a) f(ULiz:) = UL, f(=:), b) f(NiZi®:) = Mz, f (@) [4 D]
Uloha 2. Uvazujme nésledujici (ekvivalentni) funkce:

f(z) = 2° — 62° + 152" — 202° + 152% — 62 + 1,
1+ 2(—=6+x(15 + 2(—20 + (15 + (=6 + 2))))),
h(z) = (z —1)°.

Urcete intervalové obédlky f(x), g(x) a h(x) pro interval = [0.999, 1.001]. [2 b]

Uloha 3. Odvodte vzorce pro sklony danych funkei vzhledem k S r(x,a):

(a) f(z)", 3 b
(b) 1f ()]
Uloha 4. S pouzitim vhodného software vypoctéte obalku funkce
3
o Ty — T1T2

nad x = ([2 — 0,2 + 9], [2 — 0,2 + J]) postupné pro 6 € {0.01,0.1,1} a za pouziti
(a) prirozeného intervalového rozsiren,
(b) mean value form,

(c) slope form. [5 b

Uloha 5. Dfevéna koule md polomér 1m a specifickou tihu ggp = % Hloubka ponoreni koule h je
déna rovnici

8
h® — 3h* + 3 =0
Naleznéte pomoci intervalovych metod odhad (obalku) pro hodnotu h. (Specifickd tiha je ddna po-
mérem hustoty daného objektu a hustoty vody o stejném objemu gsp = proute/ Pvoda-) [4 b

Uloha 6. S vyuzitim intervalovych metod naleznéte obélku pro optiméln{ hodnotu tlohy

min
2+ as <1,



